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Es besteht vielfach der Wunsch, dass man die Akustik am Flytec 5030 GPS so
einstellen, kann, dass sie ahnlich tont, wie die 4000er Serie. Dies ist leider nicht
ganz moglich. Die Hauptunterschiede sind folgende

o Die Serie 4000 kann die Tonfrequenz auch verandern innerhalb eines
.Piepses®. Das Flytec 5030 GPS hat aber eine fixe Frequenz innerhalb eines
Piepses.

o Die Serie 4000 hat eine charakteristische kleine Verzdogerung des Tones am
Anfang von kleiner 0.4s. Diese Verzdgerung ist beim Flytec 5030 nicht
vorhanden.

o Die Akustik der 4000er Serie lauft exponentiell zu einem Maximum, das Flytec
5030 hingegen lauft nahezu linear auf das Maximum zu, wenn man einen
Sprung des Vario macht.

Serie
Tonfrequenz A 4000 ™Sa
Piepsfrequenz

Zeit [s]

Die von den Frequenzen her ahnlichste Einstellung ist folgende:

Basic Settings — Vario Tone —

AscentF 600 [Hz], ->Modul. 2, — SinkToneF 600[Hz], — audio damp ca. 5, —»Pitch 3
Basic Settings — Vario /Speed resp. delay — ca. 6 bis 10.

Dies entspricht folgenden Einstellungen im Flychart:

— Steigakustik

Einzatzpunkt IEI.EIZ i’ s IEin [Standard] j

Basiz Tanhihe IEEID 3: Hz

Zunahme Tonhiohe - gering T _|Iu achnell
Piepzsintervall - kurz 1 %u lang
1 1 1 1 I I
D ampfung - 0.04=2 | 1.4z
Simulation = .

Tonauzgabe ISuunds_l,lslem VI 0.00m{s (B'*

— Sinkakustik-/alarm
Einzatzpunkt I'U-B ﬁ mes I.-'-\us [Ballon) j

Basziz Tonhihe IEUU 3: Hz
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